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[image: ]1. Situación: 
 
Tienes que construir un coche con bloques EV3. Ahora quieres conducir por una empinada montaña tirolesa.  Te das cuenta de que el camino es demasiado empinado y tienes que volverte por motivos de seguridad.
 


2. Tarea: 
 
Instalar un sensor de giro y construir un programa que detiene el coche cuando la inclinación es demasiado peligrosa y mayor de 10 grados. 
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